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Problema Método

@ ĺım
(x ,y)→(a,b)

f (x , y) Ĺımites direccionales

(a, b) 6= (0, 0) (Rectas y − b = m(x − a))

Ejemplo 1

ĺım
(x ,y)→(5,−2)

3x (x − 5)

y + 2

Ĺımite por y + 2 = m(x − 5)

Ejemplo 2 (1/3)

ĺım
(x ,y)→(1,1)

xy − x − y + 1

x2 + y 2 − 2x − 2y + 2

Recta y = 1 +m(x − 1)



Suficiente estudiar en el origen

Si (a, b) 6= (0, 0) ¿ ĺım
(x ,y)→(a,b)

f (x , y) ?

Cambio variable

{

x = u + a

y = v + b

Considerar función g(u, v) = f (u + a, v + b)

Entonces

ĺım
(x ,y)→(a,b)

f (x , y) = l ⇔ ĺım
(u,v)→(0,0)

g(u, v) = l

Ejemplo 2 (2/3)

ĺım
(x ,y)→(1,1)

xy − x − y + 1

x2 + y 2 − 2x − 2y + 2

{

x = u + 1

y = v + 1

g(u, v) =

@ ĺım
(u,v)→(0,0)

uv

u2 + v 2

Ejemplo 2 (3/3)

ĺım
(x ,y)→(1,1)

xy − x − y + 1

x2 + y 2 − 2x − 2y + 2

Operamos

ĺım(x ,y)→(1,1)
(x − 1)(y − 1)

(x − 1)2 + (y − 1)2

Res.-Inexistencia de ĺımite -2


